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Запропонований алгоритм побудови та ідентифікації лінійно-квадратичних

моделей слабо формалізованих динамічних систем. Для оцінювання параметрів

диференціальних рівнянь розроблений метод декомпозиції фазової траєкторії на

складові. Трендова і періодична складові виділені та рафіновані за допомогою

ітераційної статистичної процедури. Регулятор системи також ідентифікований

в лінійній та лінійно-квадратичній формах. Алгоритм апробований на реальних

статистичних даних. Отримані результати продемонстрували високі імітаційні

властивості побудованих моделей
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An algorithm of design and identification of linear-quadratic models for weakly

formalized dynamic systems has been presented. Method of phase trajectory

decomposition has been developed for parameter estimation of differential equation.

Trend and periodic components has been decomposed and refined in the iterative

statistical procedure. System regulator has also been estimated in both linear and

linear-quadratic forms. The algorithm has been approbated using real statistical

dataset. The obtained results have been demonstrated great simulation properties of

the designed models.
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