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Розглянуто проблему побудови лінійно-квадратичної моделі оптимального керування у випадку тривимірного фазового простору і стаціонарних параметрів. Особливу увагу приділено узгодженню періоду ідентифікації і горизонту оптимізації. Розроблений підхід до специфікації квадратичного критерію якості. Лінійне рівняння руху і квадратичний критерій якості ідентифіковані, використовуючи метод колокації та мультикритеріальний регулятор, що діє за принципом оберненого зв’язку. Оптимальний розв’язок LQ-задачі знайдений за принципом максимуму Понтрягіна. Чисельний експеримент проведений на реальних статистичних даних макроекономічної динаміки.
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A problem of linear-quadratic optimal control model design has been considered. The paper is devoted to the case of three dimensional phase space with time-invariant parameters. A special attention has been focused on the matching of the identification time range with the optimization horizon. An approach to specification of the quadratic performance measure has been elaborated. The linear equation of motion and quadratic performance measure has been identified using collocation approach and multicriterion feedback controller. The optimal solution of LQ problem has been found by Pontryagin’s maximum principle. Numerical experiment has been performed using real statistical data for macroeconomic dynamics.
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